Nr Sprawy:

Nr wniosku:

Opis Przedmiotu Zamoéwienia (OPZ)

Zadanie: ,,Odcinkowy Pomiar Predkosci w Tunelu pod Swina — Utrzymanie sprawnosci
i biezaca konserwacja stacjonarnych urzadzen rejestruja:ych predkos§é”

L Okreslenie przedmiotu zamdwienia oraz zakres zaméwienia:

Kod CPV -50230000-6 Ustugi w zakresie napraw i konsternacji i podobne ushugi osprzetu
drég i innego sprzetu

1. Przedmiotem zamowienia jest $wiadczenie ustug polegajacych na atrzymaniu w nalezytym
stanie technicznym oraz biezacej konserwacji stacjonarnych urzadzen rejestrujgcych
wykorzystywanych do pomiaru sredniej predkosci, zlokalizowanych w ciggu drogi krajowej nr
93 (DK93) — Tunel pod Swina.

2. Ustuga bedzie wykonywana w trybie ciaglym, we wszystkie dni tygodnia, w tym w dni
ustawowo wolne od pracy. Rozliczenie nastapi w formie ryczaltu w okresach miesiecznych,
poczawszy od dnia podpisania umowy do konca trwania umowy

3. Wykonawca przed zlozeniem oferty zobowigzany jest do zapoznania sie¢ z warunkami
lokalnymi realizacji zamowienia oraz przeprowadzenia wizji lokalnej odcinkowego systemu
pomiaru predkosci.

4. Z chwilg przejecia obowiazkéw zwigzanych z utrzymaniem i konserwacjg systemu
odcinkowego pomiaru predkosci, Wykonawca potwierdza jego sprawnos$¢ techniczng
i przyjmuje zamdwienie bez mozliwosci dochodzenia dodatkcwych roszczen wobec
Administratora.

IL. Charakterystyka Urzadzenia

2.1 Podstawowe dane techniczne

Wymiary urzadzen:
e Kamera: 590x 175 x 172 mm
e Szafka: 830 x 700 x 500 mm
e Doswietlacz: 355 x 235 x 105 mm

- Znamionowe napigcie zasilania: 230 V AC 50 Hz
- Poboér mocy: do 700 W

- Rozdzielczos$¢ matrycy kamery 1392 x 1040 pikseli min.



2.2 Opis Skladu i wyposazenia przyrzadu

Urzadzenia detekcyjne predkosciomierza sa montowane na obu koncach odcinka
pomiarowego — na poczatku i koncu odcinka. W kazdym z tych punktéw detekcji jest
zainstalowana w stabilny sposob kamera wysokiej rozdzielzzosci typu UnicamD2
wyposazona w funkcje rozpoznawania tablic rejestracyjnyzh pojazdéw. Ponadto
predkosciomierz typowo zawiera dwa zestawy urzadzen z szafkami teletechnicznymi
standardu Rack 19 zlokalizowane na poczatku oraz na koncu odcinka.
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2.3 Szafka teletechniczna

Zastaw urzadzen predkosciomierza zamkniety jest w metalowej obudowie i po jej otwarciu
wyglada jak na ilustracji ponize;j.
Zestaw sklada si¢ z nastepujgcych podstawowych urzadzen:

e Zasilacz UnicamPWR (na fotografii modut pierwszy od géry).

e Komputer UnicamCUP (na fotografii modut drugi od géry)

e Switch (na fotografii modut trzeci od géry)

e Modul UnicamJSCGPS (na fotografii modut czwarty od geéry).

Ponad to w obudowie zainstalowane sg urzadzenia dodatkowe, jak np. modemy
transmisyjne, bezpieczniki, listwa zaciskowa.

Elementami zewnetrznymi kazdego takiego zestawu sa odbiorniki GPS typu
UnicamGPS oraz skierowane na przody pojazdéw UnicamD?2 — po jednej dla kazdego
kierunku i kazdego pasa ruchu.



Rysunek 2 Wnetrze szafki teletechnicznej

Na rysunku Rys. 3 pokazane jest rozmieszczenie wszystkich wazniejszych elementow
wewnatrz obudowy, Rys. 4 ukazuje doktadniej zawarto$¢ dolnego lewego rogu szafki.






Opis do rysunkéw Rys. 3 i Rys. 4:
Rysunek 4 Szczegdty zespotu zasilania

A - Zasilacz UnicamPWR.

1. Wejscie zasilania 230 V AC z wylgcznikiem
2. Bezpiecznik 230 V AC

3. Odgromniki

4. Bezpiecznik 24V DC

B — Sterownik UnicamCPU

1. Wejscia/wyjscia Ethernet kamer UnicamD?2
2. Szuflada dysku SSD

C —Switch UnicamGigabitSwitch
D — Jednostka synchronizacji UnicamJSCGPS
E - Wyposazenie podstawowe szafki

Bezpiecznik gléwny calej szafki
Bezpiecznik gniazda serwisowego

Gniazdo serwisowe

Bezpiecznik wentylatoréw

Bezpiecznik ogrzewania — galgz 1
Bezpiecznik ogrzewania — galgz 2

Termostat ogrzewania

ZYacza gléwnego wejscia zasilania 230 V AC
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F —modemy GSM do komunikacji z CANARD oraz z drugi punktem pomiarowym
G - zasilacz odbiornika GPS GPSConnect
H - zasilacz radaru US- RCA
I — czujnik otwarcia drzwi obudowy
2.4 Kamera

Kamera UnicamD2 jest wyposazona w przetwornik CCD o wysckiej rozdzielczosci, nie
mniejszej niz 1392 x 1040 pikseli oraz we wbudowany oéwietlacz IRED dziatajacy impulsowo
w podczerwieni synchroniczne z migawka kamer. Kamera posiada wkudowany mikroprocesor
MSP, szereg funkcji automatycznych oraz ztacz Ethernet i RS232C. Dbudowa jest wykonana
za stopu aluminium i wyposazona jest w automatycznie wlaczana grzatke zapobiegajaca
zamgleniu szyby przedniej.

2.5 Doswietlacz IR

Doswietlacz podczerwieni UC-IRU uniemozliwiajacy do$wietlenie twarzy kierujacego
pojazdem pracuje w pasmie niewidzialnym ok. 850 mm. Do$wietlacz dziatajacy impulsowo
w podczerwieni synchronizowany z realizacjg zdje¢ pojazdu. Obudowa dostosowana do
warunkow pracy zewnetrznej IP 65 w przedziale temperatur -25°C + +55°C, wykonana ze



stali nierdzewnej. Zasilany jest 24 V DC/3A ze $rednim poborem mocy ponizej poziomu
40W

III. Konstrukcja i dzialanie
Zasada dzialania

Pre¢dkosciomierz odcinkowy przeznaczony jest do pomiaréw $redaiej predkosci pojazdow,
ktore przejezdzaja przez okreslony odcinek jezdni. Dziatanie predkosciomierza opiera sie
na definicji predkosci, a podstawa jest pomiar czasu przejazdu pojazdu po odcinku jezdni
0 okreslonej dlugosci minimalnej. Predkosciomierz wylicza nastepnie $rednig predkosé
pojazdu v jako iloraz diugosci odcinka pomiarowego s w stosunku do zmierzonego czasu

przejazdu t wedlug wzoru (1):
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Przykladowy schemat blokowy predkosciomierza pokazany jest na Rys. 7
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Rysunek 5 Przykfadowy schemat blokowy predkosciomierza

Czas przejazdu namierzanego pojazdu t przez odcinek pomiarowy jezdni s wyliczany jest jako
réznica pomigdzy czasem wyjazdu tego pojazdu z odcinka pomiarowego a czasem wjazdu na
ten odcinek. Kamery K1 i K2, zawierajace dziatajace w podczerw:eni i zsynchronizowane
z kamerami oswietlacze O1 i O2, umieszczone sg na stabilnych konstrukcjach nosnych
w punktach poczatkowym i koncowym odcinka pomiarowego. Kamery te wykonuja zdjecia
poszczegolnych pojazdow (dalej zwane zdjeciami referencyjnymi). Ze zdje¢ tych odczytywane



sg numery rejestracyjne pojazdow. Oprogramowanie zainstalowane w kontrolerze w oparciu
o wzorzec czasu GPS/NTP automatycznie okresla czasy wjazdu i wyjazdu poszczegdlnych
pojazdow 1aczac te dane ze zdjeciami.

Zmierzona Srednia predkos¢ pojazdu wraz z nazwg miejsca pomiaru, datg pomiaru, czasem
wyjazdu pojazdu z odcinka pomiarowego, oznaczeniem pasa ruchu, maksymalng predkoscia
dozwolong, dhugoscia odcinka pomiarowego i czasem przejazdu na odcinku pomiarowym,
zobrazowana jest na zdjeciu wykonanym przy zjezdzie pojazdu z odcinka pomiarowego.

System predkosciomierza dziata w pelni automatyczne, jedynie niektére parametry pomiaru
mozna ustawiac i sterowa¢ nimi zdalnie. Sg to nastepujace parametry:

* wlaczenie/wylaczenie pomiaru,
* ustawienie aktualnej maksymalnej predkosci dozwolonej,

* ustawienie wartosci predkosci klasyfikowanej jako wykroczenie.

Sam pomiar $redniej predkosci wykonywany jest catkowicie bezobstugowo i nie ma
mozliwosci wywarcia nan jakiegokolwiek wplywu przy pomocy elementéw sterowania.
Prawidtowos$¢ pomiaru gwarantowana jest przez to, ze odlegto$¢ pomiedzy miejscami pomiaru
(dtugos¢ odcinka pomiarowego) jest zmierzona z wymagang doktadnoscig i obydwa zdjecia
posiadajg okreslenie czasu na podstawie tego samego wzorca czasu w oparciu o satelitarny
system GPS lub w pewnych przypadkach serwer internetowy NTP.

Poprzez wykorzystanie kamer CCTV do zarejestrowania pojazdu na poczatku i konicu odcinka
pomiarowego zapewniono, ze predkosciomierz dziata w sposdb pasywny, nie wysyla zadnych
sygnatéw 1 praktycznie niemozliwe jest wezesniejsze wykrycie jego dzialania ani wpltyw na
jego dziatanie przy pomocy zwyktych srodkéw technicznych.

Konstrukcje i umiejscowienie poszczegdlnych czesci predkosciomierza zaprojektowano w taki
sposéb, zeby zawsze zostala zmierzona minimalna, czyli najmniejsza mozliwa $rednia
predkos¢ danego pojazdu. Oznacza to, ze dzieki urzadzeniom -echnicznym i obrébce
komputerowej stworzono takie warunki, ze nie moze doj$¢ do dzialenia na szkode kierowcy
przez wykazanie wigkszej sredniej predkosci niz ta, z jakg w rzeczywistosci si¢ poruszal.
Konstrukcja systemu, wewnetrzna logika procesu pomiarowego i kroki ochronne zapewniaja,
ze jezeli predkosciomierz wykorzystywany jest zgodnie z dokumentacjg, nie moze dojsé do
przyporzgdkowania predkosci zmierzonej dla innego pojazdu. Predkosciomierz anuluje wynik
pomiaru, jezeli pojazdu nie mozna jednoznacznie zidentyfikowaé na podstawie jego tablicy
rejestracyjnej, poniewaz numer rejestracyjny stanowi jedyny element identyfikacyjny pojazdu.

Predkosciomierz skonstruowany jest do statego uzytkowania w kazdej porze roku. Dla
umozliwienia rozpoznania kierowcy lub polepszenia jakosci odczytu tablic w porze nocnej
urzadzenie moze zosta¢ wyposazone w dodatkowe o$wietlacze pracujice w podczerwieni.



System jest wykonany zgodnie z wszystkimi przepisami i standardami odnosnie
bezpieczenistwa osobistego, przepisow przeciwpozarowych, spetnia takze standardy
okreslajgce dopuszczalne poziomy promieniowania elektromagnetycznego. !

IV. Zakres Zamdwienia

Zakres ushug obejmuje dziatania eksploatacyjne majace na celu utrzymanie urzadzen w pelnej
sprawnosci techniczne;j.

L

Zakres prac utrzymaniowo - serwisowych obejmuje w szczegdlnosci:

okresowa weryfikacj¢ stanu technicznego kamer oraz pozostalych elementéw systemu,
wykrywanie oraz usuwanie awarii i nieprawidtowosci w dzialaniu urzadzen,
wykonywanie restartow systemu w razie potrzeby,

wymiang zuzytych element6éw takich jak bezpieczniki, przewody, elementy obudowy
oraz anteny GPS,

wymiane wyeksploatowanych podzespotéw elektronicznych w  os$wietlaczach
podczerwieni,

utrzymanie urzadzen w nalezytym stanie technicznym i czystosci,

wykonywanie czynnosci konserwacyjnych elementow systemu,

biezacy nadzdr nad poprawnym dzialaniem oprogramowania wraz z jego aktualizacja,
obstuge administracyjng umowy, w tym prowadzenie platformy serwisowej oraz
obstuge zgtoszen.

2. Zapewnienie prawidlowej lacznosci pomiedzy stacjg P oraz stacja T, w tym:

zapewnienie ciggtosci transmisji danych,
utrzymanie i administrowanie infrastrukturg VPN.

3. Przeprowadzenie ponownej legalizacji obejmujace:

dokonanie zgtoszenia do wlasciwego Okregowego Urzedu Miar,
przygotowanie urzadzen oraz realizacj¢ czynnosci zwiazanych z procesem legalizacii,
uzyskanie oraz przekazanie $wiadectwa legalizacji.

V. Sposéb Realizacji Zaméwienia

1.

Przeglady techniczne oraz konserwacja urzadzen powinny by¢ prowadzone w sposdb
terminowy oraz zapewniajacy bezpieczenstwo i komfort uzytkownikéw infrastruktury.
Czynnosci serwisowe moga wykonywaé wylacznie osoby posiadajace kwalifikacje,
przeszkolenie oraz uprawnienia do obstugi i naprawy stacjonarnych urzadzen
rejestrujacych.

Ustuga bedzie $wiadczona w systemie statego nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest
zapewni¢ calodobowy kontakt telefoniczny w celu przyjmowania zgloszen.

! Dane techniczne oraz opis charakterystyki urzadzenia sporzadzono na podstawie imstrukcji obstugi ,,Unicam
Velocity 3 — Predkoéciomierz odcinkowy”, opracowanej przez SPRINT S.A.



4. Zamawiajacy oraz Wykonawca zobowigzuje sie do biezacego przyjmowania i
rejestrowania informacji o awariach oraz nieprawidtowosciact. w dziataniu urzadzen, a
takze do niezwlocznego przekazywania tych informacji telefonicznie.

5. Wszystkie ujawnione usterki powinny by¢ usuwane na biezaco podczas przegladéw, a
harmonogram oraz spos6b realizacji napraw musi by¢ kazdorazowo uzgadniany z
Zamawiajgcym.

6. W przypadku stwierdzenia uszkodzenia urzadzenia nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ w miejscu instalacji, uniemozliwiajac dostep osobom postronnym,
odlgczy¢ zasilanie oraz — jesli to konieczne — usunaé urzadzenie z pasa drogowego do
Czasu naprawy.

7. Materialy niezbedne do utrzymania sprawnosci urzadzenia zapewnia Wykonawca na
wlasny koszt.

8. Wykonawca zobowiazany jest do sporzadzania raz w miesigcu pisemnego zestawienia
wykonanych prac utrzymaniowych oraz przekazywania go Zamawiajacemu wraz z
fakturg

9. Podczas realizacji prac Wykonawca ma obowigzek:

® przestrzegania przepisoéw BHP oraz zasad bezpieczefistwa pracy,

e prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami ochrony $rodowiska,
odpowiedniego zabezpieczenia i oznakowania migjsca prac zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami, biezacego informowania Zamawiajacego o
problemach mogacych wplyna na jako$¢ lub termin wykonania ushug,
ponoszenia odpowiedzialnosci za szkody wyrzadzone osobom trzecim w trakcie
realizacji prac.

10. W przypadku stwierdzenia awarii lub uszkodzenia urzadzen objetych umowa,
Wykonawca zobowigzany jest niezwlocznie poinformowaé Zamawiajacego oraz
przedstawi¢ kosztorys naprawy lub wymiany. Realizacja naprawa lub wymiana nastapi
po odrebnym zleceniu.
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